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Systéme d’appareils servant a faciliter la manceuvre des élévateurs de paille.
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Pour faciliter la manwuvre des élévateurs
de paille, on peut employer indifféremment
les quatre systémes suivants, qui ont tous le
méme but : 1° un ressort a spirale; 2° un res-
sort & boudin; 3° un piston & air comprimé;
4° un poids.

La force et les dimensions de ces appa-
reils varient suivant la longueur et le poids
des élévateurs.

Premier appareil. — Cet appareil -repré-
senté par les figures 1, 2, 3 et 4 se compose
d'un ressort a spirale D fixé d’une part, au
moyen de vis, sur le pourtour extérieur d’une
douille N faisant corps avec une semelle en
fonte B que Ton peut fixer a volonté, au
moyen des boulons C, soit sur la charpente
de la batteuse, soit sur celle de I'élévateur.
D’autre part, ce ressort a spirale est fixé sur
le pourtour intérieur d’'une poulie & gorge M,
faisant corps avec une piéce A en fonte la-
quelle tourne A frottement doux dans la
douille N. '

Une clavette K appuyant sur une ron-
delle L maintient cettc pitce A dans son
mouvement de rotation.

Sur la gorge de la poulie M est enroulé un
céble E de facon & ce que le ressort & spirale

s'oppose, par compression, a son déroule- -

ment. Ge méme cable E vient ensuite s’enrou-
ler sur 'un des tambours du treuil G actionné
par un pignon H au moyen d’une manivelle.
Sur le deuxi¢me tambour de ce treuil, agit le
cible de traction F. L’ecnroulement des

cibles E et F est tel que, lorsque 'un d’eux
s’enroule, T'autre se déroule. Le cible E, aun
lieu de s’enrouler et de se dérouler.sur le
ireml G peut agir directement sur la char-
pente de I'élévateur; la pidce A de lappareil
joue alors le réle de trewl, il suffit d’action-
ner la roue dentée J au moyen d’un-pignon
quelconque mi par une mamvelle.

 Deuziéme appareil. Cet appareil, repré-
senté par les figures 5, 6 et 7, se compose
d’un ressort a boudin F dont la longueur est a

-déterminer suivant les besoins de l’applica—

tion.

Ce ressort & boudin est fixé, d’'une part, a
un support G et, de I'autre, & un coulisseau B
muni de deux poulies & gorge D et E. Une
tige A fixée aux supports C et H sert de glis-
siere au coulisseau B en méme temps que de
gude au ressort & boudin F dans leur mou-
vement de translation.

Un céble M fixé solidement en K passe
dans les poulies & gorge D, G, E, ct sort
en L pour aller s’enrouler sur un treuil ana-
logue & celui représenté par les figures 3 et 4.

Troisiéme apparel. — Cet appareil, repré-
senté par les figures 8, g et 10, se -compose
d’'un piston & air comprimé H dont la course
et le diamétre sont déterminés suivant les be-
soins de Tapplication. Ce piston se meut dans
un cylindre que I'on peut fixer, & volonté, sur
la batteuse ou Pélévateur au moyen des

brides B.

Sur la tige du piston H, est fixé vers son
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2 " MACHINES AGRICOLES.

milieu, au moyen d’une clavette, un man-
chon P portant deux poulies & gorge G et D.
Un guide F sert & guider la tige du piston A
dans son mouvement de translation.

En M, est fixé solidement un cible K qui
passe dans les poulies & gorge C,E,etD et
qui sort en N pour aller s'enrouler sur un
treuil analogue A celul représenté par les
figures 3 et 4.

La tige du piston doit avoir environ une
longueur égale a deux fois la course du
plston.

Quatriéme appareil. — Se compose dun
poids S, représenté en pointillé mixte sur la
figurc 11 des dessins annexds.

La masse de ce poids est déterminde suivant
les besoins de P'application.

FONCTIONNEMENT.

Les schémas (ﬁgures 11 et 12 des dessins
annexés) permettent de montrer le fonction-
nement de ces divers appareils pour les éléva-
teurs installés sur batteuse.

Dans la figure 11, A représente le devant
d’une batteuse ayant la sortie de la paille
en L. Sur cette batteuse est mobile, autour du
point K, la charpente d’un élévateur formé de
deux parties G et H dont T'une H est mobile
sur la premiére autour du point 0. Sur le
levier J est fixé, en E, un cable de traction F
qui passe sur les poulies de renvol P, Q et G
et vient s’enrouler sur un treuil B analogue &
celui représenté par les figures 3 et 4. Ce
cdble de traction F permet, au moyen du
treuil B, de faire décrire & Dextrémité de la
charpente totale de lélévateur un arc de
cercle, de sa position verticale vers Ja terre
lorsqu’il se déroule, et de la terre vers la po-
sition verticale lorsqu’il s’enroule surle treuil.

En M peut étre fixé I'un quelconque des
appareils décrits plus haut, qui agissent sui-
vant la direction de la fléche.

Prenons le premier de ces appareils, qui
est le ressort & spirale; supposons-le fixé en M
et P'élévateur dans une position sensiblement
verticale, position pour laquelle le poids de la
charpente de P’dlévateur n’a aucune action sur
le cAble de traction. A cc moment, le ressort
se trouve détendu.

- Déroulons maintenant le cible de trac-
tion F; nous aménerons l'élévateur de la po-
sition sensiblement verticale vers celle repré-
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sentée sur la figure 2; le cible E senroule
par suite sur le treuil B, et comprime le res-
sort D, qui s'oppose & la descente de 'éléva-
teur et, par suite, atténue la force & déployer
par Pouvrier pour le retenir dans cette ma-
necuvre.

I’action du ressort D sera d’autant plus
sensible que 'angle d'inclinaison de Iélévateur
avec T'horizontale sera plus petit.

Relevons T’élévateur; le ressort D tend A
revenir dans sa position primitive, par suite
se détend et aide de nouveau l'ouvrier pen-
dant le relevage. Reste maintenant & coucher
Pélévateur sur la batteuse. Pour cela, 1'éléva-
teur étant dans sa position d’équilibre, on fixe
la partie G au moyen de crochets R & la
charpente de la batteuse et ensuite on déroule

- le cAble de traction F. La partie supérieure H

de V'élévateur oscille alors autour du point O,
le ressort se comprime a nouveau et s'oppose
a cette manceuvre de sorte qu’il atténue en-
core la force & déployer par 'ouvrier pour la
retenir. De méme, lorsqu’on reléve la partie

supérieure H de I'élévateur, le ressort se dé- :

tend et aide au relevage.

Les appareils représentés par les figures 5,
6, 7, 8, g, 10 jouent absolument le méme
role et le principe de leur fonctionnement est
absolument le méme que pour le ressort &
spirale. Ils se compriment ou se détendent
suivant les diverses positions que Ton veut
faire occuper a I'élévateur.

Ces appareils, au liea d’agir directement
sur le treuil B peuvent étre placés en N. lls
ont le méme effet que précédemment, seule-
ment nécessitent 'emplor d’'un deuxiéme cable.
— Sur les figures 11 et 12, est représenté
en pointillé Pélévateur couché sur la batteuse.

Dans la figure 12, A’ représente le devant
d’'une batteuse ayant en L’ la sortie de la
paille. En K’ est mobile autour de ce point la
charpente d’un élévateur G' I dont la par-
tie H’ est mobile sur G’ en 0.

En N’ est fixé le cible de traction F/ qui
passe dans une poulie de renvoi (' fixée sur
la partie H' de Télévateur et vient s’enrouler
sur le trewil B’. En M’ est fixé I'un quelconque
des appareils qui agit comme précédemment.

Un anneau E' fixé solidement au levier J/
permet de guider le ciible de traction F’. Ce
méme anneau permet au manchon IV, adapté
an chble, de relever la partie supérieure
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de la charpente de I'élévateur de sur 1a bat-
teuse.

Les deux schémas (figure 11 et figure 12)
nous montrent que ces appareils peuvent s’ap-
pliquer aussi bien sur la batteuse que sur
Iélévateur. Il n’y a que la disposition du cable
de traction qui change.

Les schémas (figures 13 et 14) nous per-
mettent de montrer le fonctionnement de ces
appareils pour les élévateurs montés sur char-
riof.

La figure 13 représente un élévateur dit
pliant, dont le mécanisme servant a le ma-
neeuvrer est déja connu. A B est Yélévateur,
D TPappareil de pliage dont la roue, dentée
intérieurement, porte sur son pourtour exté-
rieur une gorge servant de guide 3 deux
cables F et G, fixés en H et K sur le levier L,
pendant leur enroulement.

Ces deux chbles se réunissent en K apres
avoir passé dans une poulie a double gorge M.
En E on adapte I'un quelconque des appareils
décrits.

Considérons 1'élévateur de maniére a ce
que le levier L soit vertical, position pour la-
quelle Tun quelconque des appareils est dé-
tendu. Plions 1'élévateur; pour cela nous
amenons la charpente A B, au moyen du le-
vier L, vers la droite de la figure, jusqu’a ce
que la partie A repose sur des taquets placés
sur le béti supportant I'axe de la roue dentée.
Pendant cette opération, le cible F agit sur
Yappareil fixé en E, le comprime et par suite
Vappareil s'oppose au déplacement de P'éléva-
teur ct atténue ainsi la force a déployer par
I'ouvrier pour le retenir.

Cea fait, on sort le boulon N qui umt les
deux parties A et B dela charpente de I'éléva-
teur et on raméne le levier vers la gauche de
la figure de fagon & coucher la partic B sur la
partic A. Pendant cette deuxiéme opération,
le ressort se détend jusqu'a ce que le levier
soit revenu dans la position verticale et aide
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donc de nouveau louvrier. A partir de cette
position du levier c’est alors le cible G qui 45
agit sur Pappareil, lequel se comprime & nou-
veau et atténue la force qu’aurait i déployer
Pouvrier si cet appareil n’y était pas.

Lorsquon reléve la partie B le ressort sc
détend; de sorte que par sa compression et sa bo
détente il aide tout le temps T'ouvrier chargé
de la maneuvre des élévateurs.

La figure 14 représente un élévateur dit
télescopique dont le mécanisme servant & le
manceuvrer est déja connu, 55

Sur cette figure, A représente I’é1évateur,

D le mécanisme servant a le manaeuvrer par
I'intermédiaire de la manivelle C. La grande
roue dentée du mécanisme D porte sur sa face
extérieure un treuil sur lequel s’enroule ou sc 6o
déroule un cable F.

(ie cdble passe sur une poulie de renvoi G
et s'adapte en E & 'un quelconque des appa-
reils déja décrits.

Lorsque T'élévateur descend, Papparell se 65
comprime et atténue par suite Paction des
deux crémailléres B sur les pignons que com-
mande T'ouvrier chargé de la manwmuvre de
I’élévateur.

St on reléve I'élévateur, Vappareil se détend 70
et par suite aide au relevage.

L'installation & chaque élévateur comprend
deux mécamsmes semblables que 'on place de
chaque coté de la batteuse ou de Iélévateur
comme lindiquent les figures 11, 12, 13 79
et 14 des dessins annexés.

Comme nous venons de le voir, ces appa-
reils sont destinés & faire équilibre au poids
des ¢lévateurs de paille pendant leur ma-
neeuvre, ce qui constitue originalité de mon 8o
invention que je revendique comme étant ma
propriété industrielle.

Fenayrols, le 20 février-1go3.

RoboLAUSSE.

IuPRIMERIE NATIONALE. — Pour la venle, s’adresser a la Socigré BELIN er G, 56, rue des Francs-Bourgeois. Paris (3°).
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